
•	การออกแบบกล้อ้ง stereo camera 2 หรือื 5 ล้า้นพิกิเซล
•	อัตัราการสแกนที่่�รวดเร็็ว (สูงูสุดุ 6 Hz เมื่่�อใช้ ้PC หรือื GoMax® 

Acceleration)
•	Pre-calibrated ข้อ้มูลู 3D ความละเอีียดแกน XY สูงูสุดุ 6.7 

ไมครอนใน single snapshot
•	field of view (FOV) ได้ถ้ึงึ 282 x 175 มม.
•	การวัดั 3D ที่่�แม่น่ยำำ�ด้ว้ยแสงเลเซอร์ส์ีีน้ำำ��เงินิ
•	การออกแบบอุตุสาหกรรมเพื่่�ออายุกุารใช้ง้านที่่�ยาวนาน

  
3D SMART SNAPSHOT SENSORS

Gocator 3D snapshot sensors ใช้แ้สงเลเซอร์ส์ีีน้ำำ��เงินิร่ว่มกับัเครื่่�องมือืวัดั
แบบ 3D ในตัวั เพื่่�อการสแกนและตรวจสอบพื้้�นที่่�ที่่�มีีความแม่น่ยำำ�สูงู เมื่่�อ
เทีียบกับัเลเซอร์ท์ี่่�ใช้ใ้นการสแกนวัตัถุทุี่่�กำำ�ลังัเคลื่่�อนที่่� snapshot sensors 
จะใช้ก้ารสแกนเพีียงครั้้ �งเดีียวเพื่่�อตรวจสอบวัตัถุทุี่่�อยู่่�นิ่่�งหรือืวัตัถุทุี่่�มีีการเริ่่�ม 
/ หยุดุการเคลื่่�อนไหว

EASY ROBOT INTEGRATION
เหมาะสำำ�หรัับการใช้ง้านแบบ inline ที่่�วัตัถุหุยุดุนิ่่�ง เช่น่การตรวจสอบ
หุ่่�นยนต์ท์ี่่�ยืดืหยุ่่�นและ pick-and-place snapshot sensors ช่ว่ยลด
ต้น้ทุนุของส่ว่นประกอบระบบการเคลื่่�อนไหวที่่�มีีราคาแพงและข้อ้ผิดิ
พลาดจากการสั่่�นสะเทือืน

STEREO CAMERA DESIGN
Stereo cameras จัับข้อ้มูลูได้ม้ากขึ้้�นจึงึทำำ�ให้ ้occlusions น้อ้ยลง ใน
ขณะเมื่่�อใช้ก้ล้อ้งตัวัเดีียว จะไม่ส่ามารถเข้า้ถึงึพื้้�นผิวิที่่�อยู่่�มุมุอับัของแสง
ที่่�ฉายได้ ้แต่ ่Stereo cameras ใช้มุ้มุมองสามส่ว่นเพื่่�อเก็บ็ข้อ้มูลูได้ ้
มากขึ้้�น

BUILT-IN HARDWARE ACCELERATION
นอกเหนือืจากการสแกนที่่�หลากหลายแล้ว้ 3D snapshot sensor ที่่�มีี
โครงสร้า้งแสงของ Gocator ทุกุตัวัยังัมาพร้อ้มกับัตัวัควบคุมุ dual-core รุ่่�น
ใหม่ซ่ึ่่ �งจะเพิ่่�มความเร็็วในการประมวลผลบนเครื่่�องบินิอย่า่งมากเพื่่�อให้เ้ข้า้
กับัความเร็็วในการผลิติแบบ inline

RUGGED INDUSTRIAL DESIGN
ตัวัเครื่่�องที่่�ทนทาน มีีขนาดเล็็กและน้ำำ��หนัักเบา ทำำ�ให้เ้หมาะอย่า่งยิ่่�ง
สำำ�หรัับการติดิตั้้ �งในพื้้�นที่่�ขนาดเล็็กและติดิตั้้ �งบนแขนหุ่่�นยนต์ ์Gocator 
snapshot sensors รองรัับมาตรฐาน IP67 ทนน้ำำ�� ทนฝุ่่� น สำำ�หรัับ
อุตุสาหกรรม มีีอายุกุารใช้ง้านยาวนานถึงึ 10 ปีี

การสแกนขดลวดทองแดงโดยใช้ ้Gocator 3504

การตรวจสอบปริมิาตรโถลูกูสูบูโดยใช้ ้Gocator 3520



GOCATOR SNAPSHOT SENSORS 3210 3504 3506 3520
Scan Rate (Hz) 4 6 3 3

ความละเอีียดของภาพ (ล้า้นพิกิเซล) 2 5 5 5
ระยะห่า่ง (CD) (มม.) 165 52.5 87 203
ช่ว่งการวัดั (MR) (มม.) 110 7 25 150

Field of View (FOV) (mm) 71 x 98 - 100 x 154
12.1 x 13.2 (near)
12.7 x 16.4 (maxY)
13.0 x 15.0 (far)

27 x 45 - 30 x 45 179 x 115 - 282 x 175 

Repeatability Z (µm) 4.7 0.2 2.0 4.6
Resolution XY ( 1 µ 2 m) 60 - 90 6.7 - 7.1 20 - 25 74 - 121

VDE Accuracy  1 (mm) 0.035 N/A 0.012(1) 0.090(2) - 0.200(3)

Accuracy XYZ (µm) (4) N/A 6 N/A N/A
ขนาด (mm) 49 x 146 x 190 49x152x177.5 49 x 136 x 170 55 x 167 x 260
น้ำำ��หนััก (กิโิลกรััม) 1.7 1.77 1.52 2.6

Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (50 
Watts); Ripple +/- 10%

+24 to +48 VDC (25 
Watts); Ripple +/- 10%

+24 to +48 VDC (25 
Watts); Ripple +/- 10%

48 VDC (50 Watts); Ripple 
+/- 10%

Operating Temperature 0 ถึงึ 45 ° C 0 to 50 °C 0 to 50 °C 0 to 40°C
Storage Temperature -30 to 70 °C
Light Source Blue LED (465 nm)
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Trigger
Outputs 2x Digital Output, RS485 Serial (115 kbaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Housing Gasketed Aluminium Enclosure, IP67
ความต้า้นทานการสั่่�นสะเทือืน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

ซอฟต์แ์วร์แ์ละเครื่่�องมือืวัดั 3 มิติิใินตัวั
เครื่่�องมือืวัดัแบบ 3D Openings (holes, slots), Cylinders, Studs (threaded and non-threaded), Plane
3D Volumetric Tools Volumes, Areas, Bounding boxes, Positions (min, max, centroid), Ellipses, Orientations

Scanning Software
GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่และการสร้า้งภาพ 3D แบบเรีียลไทม์ ์SDK Open source 
ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรัับการรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของ
บุคุคลที่่�สามและ PLCs applications, and PLCs.

(1) อ้า้งอิงิจาก 2634 ตอนที่่� 2
(2) VDE ภายในช่ว่งการวัดักลาง 100 มม 
(3) VDE ภายในช่ว่งการวัดัเต็็ม 150 มม
(4) ขึ้้�นอยู่่�กับัทรงกลมที่่�เหมาะสมในตำำ�แหน่่งต่า่งๆในระดับัเสีียงการสแกน
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