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Gocator® 3D smart 
sensors ใช้ใ้นบรรจุภุัณัฑ์แ์ละ
การใช้ง้านด้้าน logistics ที่่�
หลากหลาย เพื่่�อการวัดัขนาด
ขนาดใหญ่ไ่ด้ด้้ว้ยความเร็็ว
สููง การตรวจสอบคุณุภาพที่่�
แม่น่ยำำ� และความสามารถของ 
smart 3D robot vision

ทดลอง Gocator® ได้แ้ล้ว้วันันี้้� 
Visit www.lmi3D.com/emulator
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WELCOME TO FACTORYSMART®

3D Smart Sensors

Intuitive and Easy to Use
•	 รวมอยู่่�ใน Gocator ทุกุตัวั โดยไม่่ต้อ้งใช้ซ้อฟต์แ์วร์เ์พิ่่�มเติมิ

•	 OS independent (PC, Mac, Linux)

•	 Point-and-click functionality

•	 เครื่่�องมืือวัดัในตัวัมากกว่่า 200 tools

•	 ประมวลผลภาพแบบความเข้ม้แสง 2D และ ความสูงูแบบ 
3D เพื่่�อเสถียีรภาพที่่�สูงู 

 SOFTWARE

http://www.lmi3D.com/emulator
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การตรวจสอบซีลีบรรจุภุัณัฑ์ด์้ว้ยความเร็็วสููง
Gocator ติดิตั้้ �งง่่าย อัตัราการสแกนที่่�รวดเร็็ว การประมวลผลข้อ้มูลูแบบเรีี
ยลไทม์ ์และเครื่่�องมืือวัดั 3D ในตัวัทำำ�ให้ส้ามารถตรวจสอบถ้ว้ยโยเกิริ์ต์ ด้ว้ย
ความเร็็ว 600 ถ้ว้ยต่่อนาทีทีี่่�ความละเอียีดสูงูได้ต้ั้้ �งแต่่แกะกล่่อง

Built-In Pass/Fail Control Logic
Gocator มีลีอจิกิควบคุมุในตัวัที่่�เชื่่�อมต่่อกับัอุปุกรณ์ใ์นโรงงานเพื่่�อดำำ�เนินิการ
ตัดัสินิใจได้อ้ย่่างแม่่นยำำ�และทันัท่่วงทีี

ตรวจสอบความสมบูรูณ์ข์องขอบและคุณุภาพพื้้�นผิวิซีลี (เช่่น ความเรียีบ) ที่่�อัตัราการสแกนสูงูสุดุ 5 kHz ให้ค้วามละเอียีดสูงูในทิศิทางการเดินิ
ทาง

การตรวจสอบความสมบูรูณ์ข์องซีลี
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สแกนและทำำ�การวัดั 3D เพื่่�อให้แ้น่่ใจว่่าระดับัการบรรจุทุี่่�ถูกูต้อ้ง

Smart 3D Fill-Level Inspection
หากวัสัดุขุาดหรืือเกินิ เซ็น็เซอร์จ์ะวัดั
ความคลาดเคลื่่�อนอย่่างแม่่นยำำ�และติดิแท็็ก
กล่่องสำำ�หรับการบรรจุใุหม่่

Presence/Absence Detection
Gocator สแกนและระบุ ุinstances ของ
ผลิติภัณัฑ์ท์ี่่�ขาดหายไป และส่่งค่่าข้อ้มูลูไป
ยังัอุปุกรณ์ป์ลายทางเพื่่�อบรรจุใุหม่่

3D Height Data
Gocator สแกนและตรวจสอบการบรรจุนุ้อ้ยเกินิ
ไปหรืือมากเกินิไป ซึ่่�งการใช้ ้2D ไม่่สามารถวัดั
ความสูงูได้ ้

การตรวจสอบการบรรจุุ
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Built-in Calibration
Gocator ทำำ�งานร่่วมกับัหุ่่�นยนต์ไ์ด้อ้ย่่างง่่ายดาย
โดยใช้ ้hand-eye calibration ในตัวั (ไม่่จำำ�เป็็น
ต้อ้งใช้ซ้อฟต์แ์วร์อ์ื่่�นเพิ่่�มเติมิ)

PICK-AND-PLACE (ROBOTIC)

Gocator® ที่่�ติดิตั้้ �งกับัหุ่่�นยนต์ใ์ช้เ้พื่่�อระบุ ุหยิบิ และวางชิ้้�นส่่วนที่่�ถูกูต้อ้งลงในกล่่องให้เ้หมาะสม

Seamless Factory Communication
Gocator จะกำำ�หนดตำำ�แหน่่งของบรรจุภุัณัฑ์ ์การวางแนว และประเภท 
โดยอัตัโนมัตัิ ิและส่่งค่่าไปยังัหุ่่�นยนต์แ์บบเรียีลไทม์์

Structured and Semi-Structured Applications
Gocator ส่่งค่่าให้หุ้่่�นยนต์ไ์ปหยิบิชิ้้�นส่่วนในลักัษณะที่่�มีกีารจััดระเบียีบ
สูงู (มีโีครงสร้า้ง) และชิ้้�นส่่วนที่่�อยู่่�ในตำำ�แหน่่งที่่�มีรีะดับัปานกลาง (กึ่่�ง
โครงสร้า้ง)
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Communicate Decisions to 
Downstream Equipment
Built-in timer หรืือตัวัเปรียีบเทียีบตัวัเข้า้รหัสัในตัวัช่่วย
ให้แ้น่่ใจว่่ากล่่องถูกูระบุอุย่่างถูกูต้อ้งเมื่่�อมาถึึงสถานีคีัดั
แยก

Wide Field of View Box 
Volume Gauging
Gocator 2490 สแกนและวัดัขนาดกล่่อง
ทั้้ �งหมด (กว้า้ง x สูงู x ลึึก) ด้ว้ยพื้้�นที่่�สแกน 
1 ม. × 2 ม. ที่่�อัตัรา 800 Hz ให้ค้วาม
ละเอียีด 2.5 มม. ในสามมิติิ ิ(X, Y, Z)—ที่่� 
ความเร็็วลำำ�เลียีง 2 เมตร/วินิาที ีซึ่่�งระบบ
ทั่่�วไปจะมีคีวามละเอียีดเพียีง 5 มม. ในแกน 
X, Y และ Z

SIZING AND SORTING

สแกนและวัดัขนาดกล่่อง จากนั้้ �นจะจััดเรียีงตามตำำ�แหน่่งที่่�เหมาะสมโดยอัตัโนมัตัิิ

การตรวจสอบคุณุภาพบรรจุภุัณัฑ์์
ความละเอียีดแกน X และ Z ช่่วยให้ ้Gocator sensors สามารถ
ตรวจสอบบรรจุภุัณัฑ์ส์ำำ�หรับความเสียีหายและข้อ้บกพร่่องของพื้้�น
ผิวิ (เช่่น รอยพัับ รอยเจาะ รอยบุบุ) ที่่�ความเร็็วในการผลิติได้อ้ย่่าง
แม่่นยำำ�

Tag & Track
การตัดัสินิใจควบคุมุด้ว้ยข้อ้มูลูเวลาและตำำ�แหน่่งสำำ�หรับทุกุกล่่อง 
แต่่ละ "decision tag" แสดงถึึงผลลัพัธ์ท์ี่่�จะสื่่�อสารกับัอุปุกรณ์ค์ัดั
แยกปลายน้ำำ��
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หุ่่�นยนต์จั์ัดเรียีงพาเลท/ขนย้า้ยสินิค้า้

Gocator® เปรียีบเสมืือนตาของหุ่่�นยนต์ส์ำำ�หรับการจััดเรียีงพาเลทอัตัโนมัตัิแิละการนำำ�กล่่องออกจากพาเลท

Critical 3D Shape Data
Gocator กำำ�หนดขนาด ตำำ�แหน่่ง การวางแนว และความสูงูของกล่่อง
ที่่�เคลื่่�อนที่่�บนสายพานลำำ�เลียีง จากนั้้ �นจึึงสื่่�อสารข้อ้มูลูกับัหุ่่�นยนต์เ์พื่่�อ
การจััดวางพาเลทที่่�แม่่นยำำ�

Smart 3D Robot Vision
Gocator sensors สองตัวั (ติดิตั้้ �งที่่�ด้า้นใดด้า้นหนึ่่�งของแขนหุ่่�นยนต์)์ 
จะสแกนพาเลทที่่�บรรทุกุ ให้พ้ิกิัดัตำำ�แหน่่งที่่�แม่่นยำำ�เพื่่�อยกกล่่องออก
จากพาเลทอย่่างปลอดภัยั

การจััดวางพาเลท

การนำำ�พาเลทออก การนำำ�พาเลทออก
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Laser Line Profile

Laser Line Profile

 LINE PROFILERS

MODELS 2120 2130 2140 2150  2170 2175 2180

Data Points / Profile 640 640 640 640 640 640 640

Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04
ความละเอียดแกน Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488
ความละเอียดแกน X (มม.) 
(Profile Data Interval) 0.028 - 0.042 0.088 - 0.150 0.19 - 0.34 0.3 - 0.6 0.55 - 1.10 0.51 - 1.58 0.75 - 2.20

การทำ�ซ้ำ�แกน Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะห่าง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช่วงการวัด (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขนาด (mm) ด้า้นข้า้ง
35x120x149.5

ด้า้นบน
49x75x142 

ด้า้นบน
49x75x197

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

น้ำ�หนัก (กิโลกรัม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สามารถกำ�หนดรุ่นของ Optical, Class Laser และแพ็คเกจได้ ติดต่อ LMI เพื่อรับรายละเอียดเพิ่มเติม ข้อมูลจำ�เพาะที่ระบุจะขึ้นอยู่กับ Class Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่างกันสำ�หรับ 
Class Laser อื่น ๆ ดูรายละเอียดเพิ่มเติมในคู่มือผู้ใช้ Gocator Line Profile Sensor สำ�หรับรายละเอียดเพิ่มเติม
ALL 2100 SERIES MODELS
Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C

ความต้านทานการสั่นสะเทือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction

ความต้านทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรับการกำำ�หนดค่่าและการสร้า้งภาพ 3D แบบเรียีลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs

Gocator 2100 Series

MODELS 2320 2330 2340 2350 2370 2375 2380
Data Points / Profile 1280 1280 1280 1280 1280 1280 1280
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

ความละเอียด Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488

ความละเอียด X (มม.) (ช่วงข้อมูลโปรไฟล์) 0.014 - 0.021 0.044 - 0.075 0.095 - 0.170 0.150 - 0.300 0.275 - 0.550 0.255 - 0.790 0.375 - 1.100
การทำ�ซ้ำ� Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะห่าง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช่วงการวัด (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขนาด (mm) ด้า้นข้า้ง
35x120x149.5

ด้า้นบน
49x75x142 

ด้า้นบน
49x75x197

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

น้ำ�หนัก (กิโลกรัม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สามารถกำ�หนดรุ่นของ Optical, Class Laser และแพ็คเกจได้ ติดต่อ LMI เพื่อรับรายละเอียดเพิ่มเติม ข้อมูลจำ�เพาะที่ระบุจะขึ้นอยู่กับ Class Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่างกันสำ�หรับ 
Class Laser อื่น ๆ ดูรายละเอียดเพิ่มเติมในคู่มือผู้ใช้ Gocator Line Profile Sensor สำ�หรับรายละเอียดเพิ่มเติม
ALL 2300 SERIES MODELS 
Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz

Interface Gigabit Ethernet

Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้านทานการสั่นสะเทือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้านทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่ใช้เบราว์เซอร์และ SDK Open source สำ�หรับการกำ�หนดค่าและการสร้างภาพ 3D แบบเรียลไทม์ SDK Open source ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหกรรมสำ�หรับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคชันของผู้ใช้แอพพลิเคชันการประมวลผลภาพของบุคคลที่สามและ PLCs

Gocator 2300 Series
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Laser Line Profile

Laser Line Profile

 LINE PROFILERS

MODELS 2510 2512 2520 

Data Points / Profile 1920 1920 1920
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.015 0.015 0.006

ความละเอียด X (µm) (ช่วงข้อมูลโปรไฟล์) 8.0 8.0 13.0 - 17.0

การทำ�ซ้ำ� Z (µม.) 0.2 0.2 0.4
ระยะห่าง (CD) (มม.) 17.0 17.0 47.5
ช่วงการวัด (MR) (มม.) 6 6 25
Field of View (FOV) (mm) 13.0 - 14.5 (diffuse) 13.0 - 14.5 (diffuse & specular) 25.0 - 32.5 (diffuse)
ขนาด (mm) 46x80x110 46x80 x110 46x80x110
น้ำ�หนัก (กิโลกรัม) 0.65 0.65 0.65
สามารถกำ�หนดรุ่นของ Class Laser และแพ็คเกจได้ ติดต่อ LMI เพื่อรับรายละเอียดเพิ่มเติม ข้อมูลจำ�เพาะที่ระบุจะขึ้นอยู่กับ Class Laser ที่แนะนำ� Linearity Z และ Repeatability Z อาจแตกต่างกันสำ�หรับ Class Laser อื่น ๆ
ALL 2500 SERIES MODELS
Scan Rate 2.4 kHz (2510 full field of view) / 1.6 kHz (2520 full field of view) to 10 kHz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (15 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 40°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้านทานการสั่นสะเทือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้านทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่ใช้เบราว์เซอร์และ SDK Open source สำ�หรับการกำ�หนดค่าและการสร้างภาพ 3D แบบเรียลไทม์ SDK Open source ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหกรรมสำ�หรับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคชันของผู้ใช้แอพพลิเคชันการประมวลผลภาพของบุคคลที่สามและ PLCs

Gocator 2500 Series

MODELS 2410 2420 2430 2440 2490
Data Points / Profile 1710 1940 1500 1500 1920
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.015 0.006 0.01 0.01 0.04

ความละเอียด Z (µม.) 1.1 1.8 - 3.0 6 - 14 13 - 37 60 - 1500

ความละเอียด X (µm) (ช่วงข้อมูลโปรไฟล์) 5.8 - 6.2 14.0 - 16.5 37 - 57 90 - 130 250 - 1100

การทำ�ซ้ำ� Z (µม.) 0.2 0.4 0.8 1.2 12
ระยะห่าง (CD) (มม.) 19 60 75 183 350
ช่วงการวัด (MR) (มม.) 6 25 80 210 1525
Field of View (FOV) (mm) 10 - 10 27 - 32 47 - 85 96 - 194 390 - 2000
ขนาด (mm) 44x90x145 44x90x145 44x90x155 44x90x190 49x85x272
น้ำ�หนัก (กิโลกรัม) 0.88 0.88 1.0 1.2 1.5
สามารถกำ�หนดรุ่นของ Optical, Class Laser และแพ็คเกจได้ ติดต่อ LMI เพื่อรับรายละเอียดเพิ่มเติม ข้อมูลจำ�เพาะที่ระบุจะขึ้นอยู่กับClass Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่างกันสำ�หรับ
คลาสเลเซอร์อื่น ๆ ดูรายละเอียดเพิ่มเติมในคู่มือผู้ใช้ Gocator Line Profile Sensor สำ�หรับรายละเอียดเพิ่มเติม
ALL 2400 SERIES MODELS
Scan Rate 200 Hz, up to 5 kHz. (Note: 2400 series มีความเร็วในการ Scan สูงเป็น 2 เท่า เมื่อเทียบกับ 2300 series)
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (9 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้านทานการสั่นสะเทือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้านทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่ใช้เบราว์เซอร์และ SDK Open source สำ�หรับการกำ�หนดค่าและการสร้างภาพ 3D แบบเรียลไทม์ SDK Open source ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหกรรมสำ�หรับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคชันของผู้ใช้แอพพลิเคชันการประมวลผลภาพของบุคคลที่สามและ PLCs

Gocator 2400 Series
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 SNAPSHOT SENSORS

Structured Light
MODELS 3504 3506 3210

Scan Rate (Hz) 6 3 4

Imagers (megapixels) 5 5 2

Clearance Distance (CD) (mm) 52.5 87.0 164.0

ช่่วงการวัดั (MR) (มม.) 7 25.0 110.0

Field of View (mm)
12.1 x 13.2 (near)
12.7 x 16.4 (maxY)
13.0 x 15.0 (far)

27.0 x 45.0 (near)
30.0 x 45.0 (far)

71.0 x 98.0 (near)
100.0 x 154.0 (far)

Repeatability Z (µm) 0.2 2.0 4.7

Resolution XY (mm) 0.0067 (close end) - 0.0071 (far end) 0.020 (close end) - 0.025 (far end) 0.060 (close end) - 0.090 (far end)

Dimensions (mm) 49x152x177.5 49x136x170 49x146x190

น้ำำ��หนัก (กิโิลกรััม) 1.77 1.52 1.7

Light Source Blue LED (465 nm) Blue LED (465 nm) Blue LED (465 nm)

Interface Gigabit Ethernet Gigabit Ethernet Gigabit Ethernet

Inputs Differential Encoder, Trigger Differential Encoder, Trigger Differential Encoder, Trigger

Outputs 2x Digital Output, RS485 Serial (115 kbaud),  
1x Analog Output (4 - 20 mA)

2x Digital Output, RS485 Serial (115 kbaud),  
1x Analog Output (4 - 20 mA)

2x Digital Output, RS485 Serial (115 kbaud),  
1x Analog Output (4 - 20 mA)

Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (25 Watts); Ripple +/- 10% +24 to +48 VDC (25 Watts); Ripple +/- 10% +24 to +48 VDC (50 Watts); Ripple +/- 10%

Housing Gasketed v Enclosure, IP67 Gasketed aluminum enclosure, IP67 Gasketed aluminum enclosure, IP67

Operating Temperature 0 to 50 °C 0 to 50 °C 0 to 45 °C

Storage Temperature -30 to 70 °C -30 to 70 °C -30 to 70 °C

Vibration Resistance 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and 
Z directions, 2 hours per direction

10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and 
Z directions, 2 hours per direction

10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and 
Z directions, 2 hours per direction

ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative 
for X, Y, and Z directions

15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative 
for X, Y and Z directions

15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative 
for X, Y and Z directions

ซอฟต์แ์วร์แ์ละเครื่่�องมืือวัดั 3 มิติิใินตัวั

เครื่่�องมืือวัดัแบบ 3D Openings (holes, slots), Cylinders, Studs (threaded and non-threaded), Plane

3D Volumetric Tools Volumes, Areas, Bounding boxes, Positions (min, max, centroid), Ellipses, Orientations

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรับการกำำ�หนดค่่าและการสร้า้งภาพ 3D แบบเรียีลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs

Gocator 3000 Series

FIND YOUR SENSOR. FASTER.
ต้อ้งการความช่่วยเหลืือในการค้น้หาGocator®ที่่� เหมาะสมสำำ�หรับ
แอปพลิเิคชันัของคุณุหรืือไม่่ เพียีงเข้า้ไปที่่�ตัวัเลืือกผลิติภัณัฑ์ข์องเราโดย
เฉพาะ ป้อนรายละเอียีดบางอย่่างเกี่่�ยวกับัแอปพลิเิคชันัของคุณุและตัวัเลืือก
จะสร้า้งรายการรุ่่�นเซ็น็เซอร์ท์ี่่�เหมาะสมโดยอัตัโนมัตัิิ

ลองใช้ต้ัวัเลืือกผลิติภัณัฑ์ว์ันันี้้� Visit www.lmi3D.com/selector

http://www.lmi3d.com/selector
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