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Gocator® 3D smart 
sensors ใช้�ในำบรรจภุัณัฑ์แ์ละ
ก�รใช้�ง�นำด้��นำ logistics ที่่�
หล�กหล�ย เพื่่�อก�รวดั้ขนำ�ด้
ขนำ�ด้ใหญ่ไ่ด้�ด้�วยคว�มเร็ว
สง้ ก�รตรวจสอบคณุภั�พื่ที่่�
แมน่ำยำ� และคว�มส�ม�รถของ 
smart 3D robot vision

ทดลอง	Gocator®	ไดแ้ลว้วนันี�	
Visit www.lmi3D.com/emulator
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WELCOME TO FACTORYSMART®

3D Smart Sensors

Intuitive and Easy to Use
• รวมอยู�ใน	Gocator	ทกุตวั	โดยไม�ตอ้งใช้ซ้ีอฟตแ์วรเ์พิ�มเตมิ

• OS independent (PC, Mac, Linux)

• Point-and-click functionality

• เคร่�องมอ่วดัในตวัมากกว�า	200	tools

• ประมวลผลภาพแบบความเขม้แสง	2D	และ	ความสงูแบบ	
3D	เพ่�อเสถียีรภาพที�สงู	

 SOFTWARE

http://www.lmi3D.com/emulator
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ก�รตรวจสอบซีล่บรรจภุัณัฑ์ด์้�วยคว�มเร็วสง้
Gocator	ตดิตั �งง�าย	อตัราการสแกนที�รวดเร็ว	การประมวลผลขอ้มลูแบบเรี
ยลไทม	์และเคร่�องมอ่วดั	3D	ในตวัทำาใหุ่ส้ามารถีตรวจสอบถีว้ยโยเกริต์	ดว้ย
ความเร็ว	600	ถีว้ยต�อนาททีี�ความละเอยีดสงูไดต้ั �งแต�แกะกล�อง

Built-In Pass/Fail Control Logic
Gocator	มลีอจกิควบคมุในตวัที�เช้่�อมต�อกบัอปุกรณ์ใ์นโรงงานเพ่�อดำาเนนิการ
ตดัสนิใจไดอ้ย�างแม�นยำาและทนัท�วงที

ตรวจสอบความสมบรูณ์ข์องขอบและคณุ์ภาพพ่�นผวิซีลี	(เช้�น	ความเรยีบ)	ที�อตัราการสแกนสงูสดุ	5	kHz	ใหุ่ค้วามละเอยีดสงูในทศิทางการเดนิ
ทาง

การตรวจสอบความสมบรูณ์ข์องซีลี
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สแกนและทำาการวดั	3D	เพ่�อใหุ่แ้น�ใจว�าระดบัการบรรจทุี�ถีกูตอ้ง

Smart 3D Fill-Level Inspection
หุ่ากวสัดขุาดหุ่รอ่เกนิ	เซีน็เซีอรจ์ะวดั
ความคลาดเคล่�อนอย�างแม�นยำาและตดิแท็ก
กล�องสำาหุ่รับการบรรจใุหุ่ม�

Presence/Absence Detection
Gocator	สแกนและระบ	ุinstances	ของ
ผลติภณั์ฑ์ท์ี�ขาดหุ่ายไป	และส�งค�าขอ้มลูไป
ยงัอปุกรณ์ป์ลายทางเพ่�อบรรจใุหุ่ม�

3D Height Data
Gocator	สแกนและตรวจสอบการบรรจนุอ้ยเกนิ
ไปหุ่รอ่มากเกนิไป	ซี่�งการใช้	้2D	ไม�สามารถีวดั
ความสงูได ้

การตรวจสอบการบรรจุ
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Built-in Calibration
Gocator	ทำางานร�วมกบัหุุ่�นยนตไ์ดอ้ย�างง�ายดาย
โดยใช้	้hand-eye	calibration	ในตวั	(ไม�จำาเป็น
ตอ้งใช้ซ้ีอฟตแ์วรอ์่�นเพิ�มเตมิ)

PICK-AND-PLACE (ROBOTIC)

Gocator®	ที�ตดิตั �งกบัหุุ่�นยนตใ์ช้เ้พ่�อระบ	ุหุ่ยบิ	และวางช้ิ�นส�วนที�ถีกูตอ้งลงในกล�องใหุ่เ้หุ่มาะสม

Seamless Factory Communication
Gocator	จะกำาหุ่นดตำาแหุ่น�งของบรรจภุณั์ฑ์	์การวางแนว	และประเภท	
โดยอตัโนมตั	ิและส�งค�าไปยงัหุุ่�นยนตแ์บบเรยีลไทม์

Structured and Semi-Structured Applications
Gocator	ส�งค�าใหุ่หุุ้่�นยนตไ์ปหุ่ยบิช้ิ�นส�วนในลกัษณ์ะที�มกีารจัดระเบยีบ
สงู	(มโีครงสรา้ง)	และช้ิ�นส�วนที�อยู�ในตำาแหุ่น�งที�มรีะดบัปานกลาง	(ก่�ง
โครงสรา้ง)
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Communicate Decisions to 
Downstream Equipment
Built-in	timer	หุ่รอ่ตวัเปรยีบเทยีบตวัเขา้รหุ่สัในตวัช้�วย
ใหุ่แ้น�ใจว�ากล�องถีกูระบอุย�างถีกูตอ้งเม่�อมาถีง่สถีานคีดั
แยก

Wide Field of View Box 
Volume Gauging
Gocator	2490	สแกนและวดัขนาดกล�อง
ทั �งหุ่มด	(กวา้ง	x	สงู	x	ลก่)	ดว้ยพ่�นที�สแกน	
1	ม.	×	2	ม.	ที�อตัรา	800	Hz	ใหุ่ค้วาม
ละเอยีด	2.5	มม.	ในสามมติ	ิ(X,	Y,	Z)—ที�	
ความเร็วลำาเลยีง	2	เมตร/วนิาท	ีซี่�งระบบ
ทั�วไปจะมคีวามละเอยีดเพยีง	5	มม.	ในแกน	
X,	Y	และ	Z

SIZING	AND	SORTING

สแกนและวดัขนาดกล�อง	จากนั�นจะจัดเรยีงตามตำาแหุ่น�งที�เหุ่มาะสมโดยอตัโนมตัิ

ก�รตรวจสอบคณุภั�พื่บรรจภุัณัฑ์์
ความละเอยีดแกน	X	และ	Z	ช้�วยใหุ่	้Gocator	sensors	สามารถี
ตรวจสอบบรรจภุณั์ฑ์ส์ำาหุ่รับความเสยีหุ่ายและขอ้บกพร�องของพ่�น
ผวิ	(เช้�น	รอยพับ	รอยเจาะ	รอยบบุ)	ที�ความเร็วในการผลติไดอ้ย�าง
แม�นยำา

Tag & Track
การตดัสนิใจควบคมุดว้ยขอ้มลูเวลาและตำาแหุ่น�งสำาหุ่รับทกุกล�อง	
แต�ละ	"decision	tag"	แสดงถีง่ผลลพัธ์ท์ี�จะส่�อสารกบัอปุกรณ์ค์ดั
แยกปลายนำ�า
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หุุ่�นยนตจั์ดเรยีงพาเลท/ขนยา้ยสนิคา้

Gocator®	เปรยีบเสมอ่นตาของหุุ่�นยนตส์ำาหุ่รับการจัดเรยีงพาเลทอตัโนมตัแิละการนำากล�องออกจากพาเลท

Critical 3D Shape Data
Gocator	กำาหุ่นดขนาด	ตำาแหุ่น�ง	การวางแนว	และความสงูของกล�อง
ที�เคล่�อนที�บนสายพานลำาเลยีง	จากนั�นจง่ส่�อสารขอ้มลูกบัหุุ่�นยนตเ์พ่�อ
การจัดวางพาเลทที�แม�นยำา

Smart 3D Robot Vision
Gocator	sensors	สองตวั	(ตดิตั �งที�ดา้นใดดา้นหุ่น่�งของแขนหุุ่�นยนต)์	
จะสแกนพาเลทที�บรรทกุ	ใหุ่พ้กิดัตำาแหุ่น�งที�แม�นยำาเพ่�อยกกล�องออก
จากพาเลทอย�างปลอดภยั

การจัดวางพาเลท

การนำาพาเลทออก การนำาพาเลทออก
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Laser Line Profile

Laser Line Profile

 LINE PROFILERS

MODELS 2120 2130 2140 2150  2170 2175 2180

Data	Points	/	Profile 640 640 640	 640 640 640 640

Linearity	Z	(+/-%	ของ	MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04
ความละเอียดแกน	Z	(มม.) 0.0018	-	0.0030 0.006	-	0.014	 0.013	-	0.037	 0.019	-	0.060	 0.055	-	0.200	 0.175	-	0.925 0.092	-	0.488
ความละเอียดแกน	X	(มม.)	
(Profile	Data	Interval) 0.028	-	0.042 0.088	-	0.150 0.19	-	0.34 0.3	-	0.6	 0.55	-	1.10	 0.51	-	1.58 0.75	-	2.20

การทำาซี้ำาแกน	Z	(µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะหุ่�าง	(CD)	(มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช้�วงการวัด	(MR)	(มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18	-	26 47	-	85 96	-	194 158	-	365 308	-	687 324	-	1010 390	-	1260

ขนาด	(mm) ดา้นขา้ง
35x120x149.5

ดา้นบน
49x75x142	

ดา้นบน
49x75x197

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

น้ำาหุ่นัก	(กิโลกรัม) 0.8 0.74 0.94	 1.3	 1.3	 1.3 1.3
สามารถีกำาหุ่นดรุ�นของ	Optical,	Class	Laser	และแพ็คเกจได้	ติดต�อ	LMI	เพ่�อรับรายละเอียดเพิ�มเติม	ข้อมูลจำาเพาะที�ระบุจะข่้นอยู�กับ	Class	Laser	มาตรฐาน	Linearity	Z,	Resolution	Z	และ	Repeatability	Z	อาจแตกต�างกันสำาหุ่รับ	
Class	Laser	อ่�น	ๆ	ดูรายละเอียดเพิ�มเติมในคู�ม่อผู้ใช้้	Gocator	Line	Profile	Sensor	สำาหุ่รับรายละเอียดเพิ�มเติม
ALL 2100 SERIES MODELS
Scan Rate Approximately	170	Hz	to	5000	Hz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x	Digital	output,	RS-485	Serial	(115	kBaud),	1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)
Input Voltage (Power) +24	to	+48	VDC	(13	Watts);		Ripple	+/-	10%
Housing Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67
Operating Temperature 0	to	50°C
Storage Temperature -30	to	70°C

ความต้านทานการสั�นสะเท่อน 10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	Z	directions,	2	hours	per	direction

ความต้านทานการกระแทก 15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	for	X,	Y,	and	Z	directions

Scanning Software GUI	ที�ใช้เ้บราวเ์ซีอรแ์ละ	SDK	Open	source	สำาหุ่รับการกำาหุ่นดค�าและการสรา้งภาพ	3D	แบบเรยีลไทม	์SDK	Open	source	ไดรเวอรด์ั �งเดมิและโปรโตคอลอตุสาหุ่กรรมสำาหุ่รับ
การรวมเขา้กบัแอ็พพลเิคช้นัของผูใ้ช้แ้อพพลเิคช้นัการประมวลผลภาพของบคุคลที�สามและ	PLCs

Gocator 2100 Series

MODELS 2320 2330 2340 2350 2370 2375 2380
Data	Points	/	Profile 1280 1280 1280 1280 1280 1280 1280
Linearity	Z	(+/-%	ของ	MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

ความละเอียด	Z	(มม.) 0.0018	-	0.0030 0.006	-	0.014	 0.013	-	0.037	 0.019	-	0.060	 0.055	-	0.200	 0.175	-	0.925 0.092	-	0.488

ความละเอียด	X	(มม.)	(ช้�วงข้อมูลโปรไฟล์) 0.014	-	0.021 0.044	-	0.075	 0.095	-	0.170	 0.150	-	0.300	 0.275	-	0.550	 0.255	-	0.790 0.375	-	1.100
การทำาซี้ำา	Z	(µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะหุ่�าง	(CD)	(มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช้�วงการวัด	(MR)	(มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18	-	26 47	-	85 96	-	194 158	-	365 308	-	687 324	-	1010 390	-	1260

ขนาด	(mm) ดา้นขา้ง
35x120x149.5

ดา้นบน
49x75x142	

ดา้นบน
49x75x197

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

ดา้นบน
49x75x272

น้ำาหุ่นัก	(กิโลกรัม) 0.8 0.74 0.94	 1.3	 1.3	 1.3 1.3
สามารถีกำาหุ่นดรุ�นของ	Optical,	Class	Laser	และแพ็คเกจได้	ติดต�อ	LMI	เพ่�อรับรายละเอียดเพิ�มเติม	ข้อมูลจำาเพาะที�ระบุจะข่้นอยู�กับ	Class	Laser	มาตรฐาน	Linearity	Z,	Resolution	Z	และ	Repeatability	Z	อาจแตกต�างกันสำาหุ่รับ	
Class	Laser	อ่�น	ๆ	ดูรายละเอียดเพิ�มเติมในคู�ม่อผู้ใช้้	Gocator	Line	Profile	Sensor	สำาหุ่รับรายละเอียดเพิ�มเติม
ALL 2300 SERIES MODELS 
Scan Rate Approximately	170	Hz	to	5000	Hz

Interface Gigabit Ethernet

Inputs Differential	Encoder,	Laser	Safety	Enable,	Trigger
Outputs 2x	Digital	output,	RS-485	Serial	(115	kBaud),	1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)
Input Voltage (Power) +24	to	+48	VDC	(13	Watts);		Ripple	+/-	10%
Housing Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67
Operating Temperature 0	to	50°C
Storage Temperature -30	to	70°C
ความต้านทานการสั�นสะเท่อน 10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	Z	directions,	2	hours	per	direction
ความต้านทานการกระแทก 15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	for	X,	Y,	and	Z	directions

Scanning Software GUI	ที�ใช้้เบราว์เซีอร์และ	SDK	Open	source	สำาหุ่รับการกำาหุ่นดค�าและการสร้างภาพ	3D	แบบเรียลไทม์	SDK	Open	source	ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหุ่กรรมสำาหุ่รับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคช้ันของผู้ใช้้แอพพลิเคช้ันการประมวลผลภาพของบุคคลที�สามและ	PLCs

Gocator 2300 Series
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Laser Line Profile

Laser Line Profile

 LINE PROFILERS

MODELS 2510 2512 2520 

Data	Points	/	Profile 1920 1920 1920
Linearity	Z	(+/-%	ของ	MR) 0.015 0.015 0.006

ความละเอียด	X	(µm)	(ช้�วงข้อมูลโปรไฟล์) 8.0 8.0 13.0	-	17.0

การทำาซี้ำา	Z	(µม.) 0.2 0.2 0.4
ระยะหุ่�าง	(CD)	(มม.) 17.0 17.0 47.5
ช้�วงการวัด	(MR)	(มม.) 6 6 25
Field of View (FOV) (mm) 13.0	-	14.5	(diffuse) 13.0	-	14.5	(diffuse	&	specular) 25.0	-	32.5	(diffuse)
ขนาด	(mm) 46x80x110 46x80	x110 46x80x110
น้ำาหุ่นัก	(กิโลกรัม) 0.65 0.65 0.65
สามารถีกำาหุ่นดรุ�นของ	Class	Laser	และแพ็คเกจได้	ติดต�อ	LMI	เพ่�อรับรายละเอียดเพิ�มเติม	ข้อมูลจำาเพาะที�ระบุจะข่้นอยู�กับ	Class	Laser	ที�แนะนำา	Linearity	Z	และ	Repeatability	Z	อาจแตกต�างกันสำาหุ่รับ	Class	Laser	อ่�น	ๆ
ALL 2500 SERIES MODELS
Scan Rate 2.4	kHz	(2510	full	field	of	view)	/	1.6	kHz	(2520	full	field	of	view)	to	10	kHz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential	Encoder,	Laser	Safety	Enable,	Trigger
Outputs 2x	Digital	output,	RS-485	Serial	(115	kBaud)
Input Voltage (Power) +24	to	+48	VDC	(15	Watts);	Ripple	+/-	10%
Housing Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67
Operating Temperature 0	to	40°C
Storage Temperature -30	to	70°C
ความต้านทานการสั�นสะเท่อน 10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	Z	directions,	2	hours	per	direction
ความต้านทานการกระแทก 15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	for	X,	Y,	and	Z	directions

Scanning Software GUI	ที�ใช้้เบราว์เซีอร์และ	SDK	Open	source	สำาหุ่รับการกำาหุ่นดค�าและการสร้างภาพ	3D	แบบเรียลไทม์	SDK	Open	source	ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหุ่กรรมสำาหุ่รับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคช้ันของผู้ใช้้แอพพลิเคช้ันการประมวลผลภาพของบุคคลที�สามและ	PLCs

Gocator 2500 Series

MODELS 2410 2420 2430 2440 2490
Data	Points	/	Profile 1710 1940 1500 1500 1920
Linearity	Z	(+/-%	ของ	MR) 0.015 0.006 0.01 0.01 0.04

ความละเอียด	Z	(µม.) 1.1 1.8	-	3.0 6	-	14 13	-	37 60	-	1500

ความละเอียด	X	(µm)	(ช้�วงข้อมูลโปรไฟล์) 5.8	-	6.2 14.0	-	16.5 37	-	57 90	-	130 250	-	1100

การทำาซี้ำา	Z	(µม.) 0.2 0.4 0.8 1.2 12
ระยะหุ่�าง	(CD)	(มม.) 19 60 75 183 350
ช้�วงการวัด	(MR)	(มม.) 6 25 80 210 1525
Field of View (FOV) (mm) 10	-	10 27	-	32 47	-	85 96	-	194 390	-	2000
ขนาด	(mm) 44x90x145 44x90x145 44x90x155 44x90x190 49x85x272
น้ำาหุ่นัก	(กิโลกรัม) 0.88 0.88 1.0 1.2 1.5
สามารถีกำาหุ่นดรุ�นของ	Optical,	Class	Laser	และแพ็คเกจได้	ติดต�อ	LMI	เพ่�อรับรายละเอียดเพิ�มเติม	ข้อมูลจำาเพาะที�ระบุจะข่้นอยู�กับClass	Laser	มาตรฐาน	Linearity	Z,	Resolution	Z	และ	Repeatability	Z	อาจแตกต�างกันสำาหุ่รับ
คลาสเลเซีอร์อ่�น	ๆ	ดูรายละเอียดเพิ�มเติมในคู�ม่อผู้ใช้้	Gocator	Line	Profile	Sensor	สำาหุ่รับรายละเอียดเพิ�มเติม
ALL 2400 SERIES MODELS
Scan Rate 200	Hz,	up	to	5	kHz.	(Note:	2400	series	มีความเร็วในการ	Scan	สูงเป็น	2	เท�า	เม่�อเทียบกับ	2300	series)
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential	Encoder,	Laser	Safety	Enable,	Trigger
Outputs 2x	Digital	output,	RS-485	Serial	(115	kBaud),	1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)
Input Voltage (Power) +24	to	+48	VDC	(9	Watts);	Ripple	+/-	10%
Housing Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67
Operating Temperature 0	to	50°C
Storage Temperature -30	to	70°C
ความต้านทานการสั�นสะเท่อน 10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	Z	directions,	2	hours	per	direction
ความต้านทานการกระแทก 15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	for	X,	Y,	and	Z	directions

Scanning Software GUI	ที�ใช้้เบราว์เซีอร์และ	SDK	Open	source	สำาหุ่รับการกำาหุ่นดค�าและการสร้างภาพ	3D	แบบเรียลไทม์	SDK	Open	source	ไดรเวอร์ดั้งเดิมและโปรโตคอลอุตสาหุ่กรรมสำาหุ่รับ
การรวมเข้ากับแอ็พพลิเคช้ันของผู้ใช้้แอพพลิเคช้ันการประมวลผลภาพของบุคคลที�สามและ	PLCs

Gocator 2400 Series
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	SNAPSHOT	SENSORS

Structured Light
MODELS 3504 3506 3210

Scan	Rate	(Hz) 6 3 4

Imagers (megapixels) 5 5 2

Clearance Distance (CD) (mm) 52.5 87.0 164.0

ช้�วงการวดั	(MR)	(มม.) 7 25.0 110.0

Field of View (mm)
12.1	x	13.2	(near)
12.7	x	16.4	(maxY)
13.0	x	15.0	(far)

27.0	x	45.0	(near)
30.0	x	45.0	(far)

71.0	x	98.0	(near)
100.0	x	154.0	(far)

Repeatability	Z	(µm) 0.2 2.0 4.7

Resolution	XY	(mm) 0.0067	(close	end)	-	0.0071	(far	end)	 0.020	(close	end)	-	0.025	(far	end) 0.060	(close	end)	-	0.090	(far	end)

Dimensions (mm) 49x152x177.5 49x136x170 49x146x190

นำ�าหุ่นัก	(กโิลกรัม) 1.77 1.52 1.7

Light Source Blue	LED	(465	nm) Blue	LED	(465	nm) Blue	LED	(465	nm)

Interface Gigabit Ethernet Gigabit Ethernet Gigabit Ethernet

Inputs Differential Encoder, Trigger Differential Encoder, Trigger Differential Encoder, Trigger

Outputs 2x	Digital	Output,	RS485	Serial	(115	kbaud),	 
1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)

2x	Digital	Output,	RS485	Serial	(115	kbaud),	 
1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)

2x	Digital	Output,	RS485	Serial	(115	kbaud),	 
1x	Analog	Output	(4	-	20	mA)

Input Voltage (Power) +24	to	+48	VDC	(25	Watts);	Ripple	+/-	10% +24	to	+48	VDC	(25	Watts);	Ripple	+/-	10% +24	to	+48	VDC	(50	Watts);	Ripple	+/-	10%

Housing Gasketed	v	Enclosure,	IP67 Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67 Gasketed	aluminum	enclosure,	IP67

Operating Temperature 0	to	50	°C 0	to	50	°C 0	to	45	°C

Storage Temperature -30	to	70	°C -30	to	70	°C -30	to	70	°C

Vibration Resistance 10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	
Z	directions,	2	hours	per	direction

10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	
Z	directions,	2	hours	per	direction

10	to	55	Hz,	1.5	mm	double	amplitude	in	X,	Y,	and	
Z	directions,	2	hours	per	direction

ความตา้นทานการกระแทก 15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	
for	X,	Y,	and	Z	directions

15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	
for	X,	Y	and	Z	directions

15	g,	half	sine	wave,	11	ms,	positive	and	negative	
for	X,	Y	and	Z	directions

ซีอฟตแ์วรแ์ละเคร่�องมอ่วดั้ 3 มติใินำตวั

เคร่�องมอ่วดัแบบ	3D Openings (holes, slots), Cylinders, Studs (threaded and non-threaded), Plane

3D Volumetric Tools Volumes, Areas, Bounding boxes, Positions (min, max, centroid), Ellipses, Orientations

Scanning Software GUI	ที�ใช้เ้บราวเ์ซีอรแ์ละ	SDK	Open	source	สำาหุ่รับการกำาหุ่นดค�าและการสรา้งภาพ	3D	แบบเรยีลไทม	์SDK	Open	source	ไดรเวอรด์ั �งเดมิและโปรโตคอลอตุสาหุ่กรรมสำาหุ่รับ
การรวมเขา้กบัแอ็พพลเิคช้นัของผูใ้ช้แ้อพพลเิคช้นัการประมวลผลภาพของบคุคลที�สามและ	PLCs

Gocator 3000 Series

FIND YOUR SENSOR. FASTER.
ตอ้งการความช้�วยเหุ่ลอ่ในการคน้หุ่าGocator®ที�	เหุ่มาะสมสำาหุ่รับ
แอปพลเิคช้นัของคณุ์หุ่รอ่ไม�	เพยีงเขา้ไปที�ตวัเลอ่กผลติภณั์ฑ์ข์องเราโดย
เฉพาะ	ป้อนรายละเอยีดบางอย�างเกี�ยวกบัแอปพลเิคช้นัของคณุ์และตวัเลอ่ก
จะสรา้งรายการรุ�นเซีน็เซีอรท์ี�เหุ่มาะสมโดยอตัโนมตัิ

ลองใช้ต้วัเลอ่กผลติภณั์ฑ์ว์นันี�	Visit www.lmi3D.com/selector

http://www.lmi3d.com/selector
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