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ยนิดต่อุ้นรัับสำ่ ่FACTORYSMART®
ก�รัตรัวจสำอุบแบตเตอุรั่� EV

Gocator® smart 3D laser profilers 
สำ�ม�รัถใช้ใ้นขั้ั �นตอุนต�่งๆขั้อุงก�รั
ผิลติแบตเตอุรั่� EV เพื้้�อุตรัวจสำอุบคว�ม
ถก่ตอุ้งขั้อุงสำว่นปรัะกอุบ คว�มคล�ด
เคล้�อุนในก�รัปรัะกอุบ เพื้้�อุอุ�ยกุ�รัใช้ ้
ง�นและคว�มปลอุดภัยัสำง่สำดุ 

3D Smart Sensors

Intuitive and Easy to Use
• OS independent (PC, Mac, Linux)

• Point-and-click functionality

• ม ่Firmware ไมจ่ำ�เป็นตอุ้งตดิตั �ง software แยก

• ปรัะมวลผิลภั�พื้แบบคว�มเขั้ม้แสำง 2D และ คว�มสำง่แบบ  
3 มติ ิเพื้้�อุเสำถย่รัภั�พื้ท้่�สำง่ 

 SOFTWARE
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ก�รัวดัคว�มกว�้งขั้อุงอุเิล็กโท้รัด
Gocator®ใหก้�รัวดัคว�มกว�้งท้่�แมน่ยำ�ขั้อุงขั้น�ดขั้อุง 
separator และอุเิล็กโท้รัด

สำ�รัละล�ยอุเิล็กโท้รัดเคลอุ้บลงบนฟอุยลท์้อุงแดงและอุลม่เินย่มเพื้้�อุใหก้รัะแสำไฟฟ้�ไหลเวย่นไดส้ำะดวก พื้้�นผิวิโลหะ separator และก�รัเคลอุ้บ 
ตรัวจสำอุบเพื้้�อุห�ขั้อุ้ บกพื้รัอุ่ง ขั้อุงพื้้�นผิวิหรัอุ้ขั้อุบท้่�อุ�จเกดิขั้้�นรัวมท้ั �งรัป่รั�่งและคว�มหน�ท้่�สำมำ��เสำมอุ

ก�รตรวจสอบกอ่นำก�รประกอบ
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ก�รัวดัแบบ Profile ขั้อุงขั้อุบอุเิล็ก
โท้รัด
Gocator® ก�รัตรัวจสำอุบคว�มคล�ด
เคล้�อุนขั้อุงขั้อุบแผิน่อุเิล็กโท้รัดเคลอุ้บ
ดว้ยคว�มเร็ัวสำง่

ก�รตรวจสอบกอ่นำก�รประกอบ

ก�รัวดัรัะยะท้�งรัะหว�่ง Tab
Gocator® สำแกนและวดัรัะยะห�่งรัะหว�่ง
แท็้บบนแผิน่เซลลเ์พื้้�อุใหต้รังต�มรัะดบั
คว�มคล�ดเคล้�อุนท้่�ยอุมรัับ
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ก�รัตรัวจสำอุบก�รัจัดตำ�แหน่ง
แบบซอุ้น
Gocator® สำ�ม�รัถใช้ใ้นก�รัสำแกน
แผิน่เซลลแ์ละตรัวจสำอุบก�รัจัดแนวท้่�
ถก่ตอุ้งสำำ�หรัับก�รัเรัย่งซอุ้นกนั

ก�รตรวจสอบก�รประกอบเซลล์

separator และอุเิล็กโท้รัดจะถก่รัวมเขั้�้ดว้ยกนัและเซลลท์้่�ตอุ่เขั้�้กนั (รัวมถง้ anode และ cathode) จะเป็น rolled หรัอุ้ stacked จ�กนั�น 
Stacked จะอุย่ใ่นปลอุกโลหะและปิดผินก้ดว้ยก�รัเช้้�อุม

Barcode Reading
เครั้�อุงมอุ้ Surface Barcode ในตวัจะอุ�่น
รัหสัำ DataMatrix แบบรัป่ภั�พื้และ laser-
etched บนท้อุงแดงขั้อุงอุเิล็กโท้รัดแบบ 
stacked

ก�รัตรัวจสำอุบตวัหนังสำอุ้ (OCR)
เช้้�อุมตอุ่ Gocator sensors กบั GoMax 
Smart Vision Accelerator เพื้้�อุอุ�่น และ
ตรัวจสำอุบคว�มถก่ตอุ้งขั้อุงอุกัขั้รัะท้่�เป็น
ตวัเลขั้และตวัอุกัษรั แบบ 2D หรัอุ้ 3D 
GoMax ม�พื้รัอุ้มกบั onboard OCR และช้ดุ 
pre-trained deep learning
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ก�รัตรัวจสำอุบรัอุยเช้้�อุม
Gocator®สำแกนรัอุยเช้้�อุมเพื้้�อุห�
คว�มสำง่ท้่�ถก่ตอุ้งโดยใช้ ้native 
เคร่�องมือ่ตรวจจบัคว�มืสง้ ขั้้�น
อุย่ก่บัก�รัวเิครั�ะห ์มเ่ซน็เซอุรั์
ตรัวจสำอุบคณุภั�พื้ก�รัเช้้�อุม เช้น่ 
รัอุยแตก overflow 

Position Verification
Gocator® ในตวั เคร่�องมือ่ตรวจ
จบัตำ�แหนำง่ ท้่�ใช้ป้รัะโยช้นจ์�ก
ขั้อุ้มล่ท้ั �งสำ่�ด�้นขั้อุงแบตเตอุรั่�เพื้้�อุ
ค�ดก�รัณต์ำ�แหน่งก�รัเช้้�อุมท้่�ถก่
ตอุ้ง

ก�รตรวจสอบก�รประกอบเซลล์

Gap & Flush Measurement
กอุ่นก�รัเช้้�อุม ก�รัสำแกน 3D laser 
profiling ดว้ยคว�มเร็ัวสำง่ขั้อุง Gocator® 
multi-sensor network และ เคร่�องมือ่ในำ
ตวั เพื้้�อุวดัช้อุ่งว�่งและflush รัะหว�่งเซลล์
แบตเตอุรั่�และปลอุกโลหะ
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ก�รตรวจสอบพื้่�นำผู้วิแบตเตอร่� 
แบบ FLAT CELL

ก�รัตรัวจสำอุบคณุภั�พื้พื้้�นผิวิคว�มเรัย่บและ defects ขั้อุงเซลลแ์บตเตอุรั่� เช้น่ รัอุยแตก ขั้อุบแตก และอุ้�น ๆ

เท้คโนโลยเ่ลเซอุรัส์ำฟ้่�
แสำงสำน่ำ��เงนิคว�มย�วคล้�นท้่�สำั �นกว�่ท้ำ�ใหก้�รั
สำแกนมค่ณุภั�พื้สำง่ขั้้�น (เช้น่มเ่สำย่งดงันอุ้ยกว�่) 
บนพื้้�นผิวิแบตเตอุรั่�ท้่�มล่กัษณะเฉพื้�ะเช้น่โลหะ
ขั้ดัเง�
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Seal Defect Detection
Gocator® จะสำแกนและคำ�นวณคว�มบกพื้รัอุ่งขั้อุงพื้้�นผิวิ 
เช้น่ มร่ัอุยบบุ รัอุยขั้ด่ขั้ว่น และครั�บสำกปรัก

ก�รตรวจสอบพื้่�นำผู้วิแบตเตอร่� 
แบบ CELL ทรงกระบอก

ก�รัตรัวจจับขั้อุ้บกพื้รัอุ่งขั้อุงพื้้�น
ผิวิ
เซน็เซอุรัย์งัตรัวจจับ defect ท้่�ม่
ปรัะสำทิ้ธิภิั�พื้บนซล่แบตเตอุรั่�รัะบรุัอุ่ง ก�รั
เอุย่ง และ defect คว�มสำง่
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ช้ิ�นง�นท้่�สำมบร่ัณ์

ช้ ิ�นง�นท้่�แตก

ช้ิ�นง�นท้่�เกดิรัอุยช้ิ�นง�น Overflow

ช้ิ�นง�นเปล่�ยนสำ่

ก�รัตรัวจสำอุบสำว่นปรัะกอุบขั้อุงเซลลใ์นก�รัสำรั�้งช้ดุแบตเตอุรั่� เพื้้�อุก�รัปรัะกอุบท้่�ถก่ตอุ้งและคณุภั�พื้ก�รัเช้้�อุมในขั้ั �นสำดุท้�้ย

ก�รตรวจสอบโมืดูล้และชุุดูประกอบ

Weld Seam Defect Detection
Gocator® จะสำแกนและรัะบคุ�่ defects ในรัอุยเช้้�อุม เช้น่ รัอุยแตก overflow offset  air holes 
คว�มหย�บม�กเกนิไป ก�รัเปล่�ยนสำ ่และอุ้�น ๆ
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ก�รัสำแกนพื้้�นผิวิ Specular ท้่�ม่
ปรัะสำทิ้ธิภิั�พื้สำง่
Gocator® สำ�ม�รัถ generate ขั้อุ้มล่ 3D ท้่�
แมน่ยำ�แมบ้นพื้้�นผิวิท้่�มล่กัษณะเฉพื้�ะสำง่ เช้น่ 
รัอุยเช้้�อุมโลหะ

ก�รตรวจสอบโมืดูล้และชุุดูประกอบ
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Smart 3D Robot Vision 
Guidance
Gocator® laser line profiler ท้่�ตดิ
ตั �งดว้ยหุน่ยนตจ์ะสำแกน glue bead 
application และสำรั�้ง 3D surface 
ซ้�งคณุสำ�ม�รัถใช้เ้ครั้�อุงมอุ้วดัในตวั
และควบคมุได ้

Built-In Surface Track Tool
เครั้�อุงมอุ้วดัในตวัน่�ช้ว่ยใหค้ณุท้ำ�ก�รัตรัวจสำอุบ
คว�มกว�้ง คว�มสำง่ offsetและคว�มตอุ่เน้�อุง จดุ
ท้่�กำ�หนดต�ม glue bead path จะแสำดงผิลก�รั
วดั และสำถติิ

ในรัถยนตไ์ฟฟ้� tray/pan ขั้น�ดใหญ่จ่ะอุย่ใ่ตf้loor panel แบตเตอุรั่�ลเิธิย่มไอุอุอุนตดิอุย่ก่บั tray ก�รัใช้g้lue bead application ตอุ้งไดรั้ับก�รั
ตรัวจสำอุบขั้น�ดและคณุภั�พื้พื้้�นผิวิท้่�ถก่ตอุ้ง

ก�รตรวจสอบก�รตดิูต ั�งขั้ ั�นำสดุูท��ย
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สำ�ม�รัถอุ�่น บนัท้ก้และตรัวจสำอุบคว�มถก่ตอุ้งขั้อุงบ�รัโ์คด้ ฉล�ก และขั้อุ้คว�มท้่�เป็นตวัอุกัษรัหรัอุ้ตวัเลขั้คละกนั โดยใช้ข้ั้อุ้มล่คว�มเขั้ม้ 2D 
หรัอุ้ตรัวจสำอุบคว�มสำง่แบบ 3D

Smart 3D Barcode Reading
เครั้�อุงมอุ้ Surface Barcode ช้ว่ยใหค้ณุอุ�่นขั้อุ้มล่ท้่�เขั้�้รัหสัำในบ�รั์
โคด้ 1D (เช้งิเสำน้) และ 2D จ�กขั้อุ้มล่ surface โดยไมต่อุ้งใช้ ้2D 
vision หรัอุ้เครั้�อุงอุ�่นบ�รัโ์คด้เฉพื้�ะ 

• ถอุดรัหสัำบ�รัโ์คด้ 1D และ 2D

• ท้ำ�ง�นรัว่มกบัคว�มเขั้ม้ 2D และขั้อุ้มล่แผินท้่�คว�มสำง่ 3D

• กำ�หนดและตรัวจสำอุบตำ�แหน่งบ�รัโ์คด้ในช้อุ่งว�่งแกน XYZ

• รัอุงรัับบ�รัโ์คด้ 14 ปรัะเภัท้รัวมถง้ Data Matrix และ QR code

Smart 3D Optical Character Recognition
เครั้�อุงมอุ้ Surface OCR อุ�่นตวัอุกัษรัจ�ก surfaces โดยใช้ข้ั้อุ้มล่ก�รั
สำแกนแผินท้่�คว�มสำง่ 3D หรัอุ้ขั้อุ้มล่ก�รัสำแกนคว�มเขั้ม้ 2D 

Surface OCR เพื้ิ�มคว�มสำ�ม�รัถสำำ�หรัับ inspection applications ท้่�
ตรัวจสำอุบอุกัขั้รัะแบนหรัอุ้น่น เช้น่ ย�นยนต ์(ช้ิ�นสำว่นท้่�ปรัะท้บัตรั�) 
แบตเตอุรั่�และบรัรัจภุัณัฑ์ ์(track and trace) และย�ง แกม้ย�ง (DOT 
codes)

* หมื�ยเหต:ุ เคร่�องมือ่นำ่�ทำ�ง�นำบนำ GoMax® Smart Vision 
Accelerator เท�่นำ ั�นำ 

• อุ�่นตวัอุกัษรัในขั้อุ้มล่ก�รัสำแกน 2D และ 3D แบบสำำ�เร็ัจรัป่

• ใช้ไ้ดก้บัท้ั �งตวัอุกัษรัแบบแบนหรัอุ้แบบน่น

• Leverages pre-trained data sets on GoMax® 

• Blacklist and Whitelist modes ช้ว่ยใหค้ณุแยกอุกัขั้รัะเฉพื้�ะเพื้้�อุ
เพื้ิ�มก�รัควบคมุก�รัวดัและคว�มสำ�ม�รัถในก�รั repeatability

READ. RECOGNIZE. VALIDATE.
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 LINE PROFILERS

MODELS  2130 2140 2150  2170 2175 2180

Data Points / Profile 640 640 640 640 640 640 640

Linearity Z (+/-% ขั้อุง MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

คว�มละเอุย่ด Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488
คว�มละเอุย่ด X (มม.) (Profile Data Interval) 0.028 - 0.042 0.088 - 0.150 0.19 - 0.34 0.3 - 0.6 0.55 - 1.10 0.51 - 1.58 0.75 - 2.20
ก�รัท้ำ�ซำ�� Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
รัะยะห�่ง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช้ว่งก�รัวดั (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขั้น�ด (mm) ด�้นขั้�้ง
35x120x149.5

ด�้นบน
49x75x142 

ด�้นบน
49x75x197

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

นำ��หนัก (กโิลกรััม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สำ�ม�รัถกำ�หนดรัุน่ขั้อุง Optical, Class Laser และแพ็ื้คเกจได ้ตดิตอุ่ LMI เพื้้�อุรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ ขั้อุ้มล่จำ�เพื้�ะท้่�รัะบจุะขั้้�นอุย่ก่บั Class Laser ม�ตรัฐ�น Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อุ�จแตกต�่งกนัสำำ�หรัับ 
Class Laser อุ้�น ๆ ดร่ั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิในค่ม่อุ้ผิ่ใ้ช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ

ALL 2100 SERIES MODELS

Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C

คว�มต�้นท้�นก�รัสำั�นสำะเท้อุ้น 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction

คว�มต�้นท้�นก�รักรัะแท้ก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ท้่�ใช้เ้บรั�วเ์ซอุรัแ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับก�รักำ�หนดค�่และก�รัสำรั�้งภั�พื้ 3D แบบเรัย่ลไท้ม ์SDK Open source ไดรัเวอุรัด์ั �งเดมิและโปรัโตคอุลอุตุสำ�หกรัรัมสำำ�หรัับ
ก�รัรัวมเขั้�้กบัแอ็ุพื้พื้ลเิคช้นัขั้อุงผิ่ใ้ช้แ้อุพื้พื้ลเิคช้นัก�รัปรัะมวลผิลภั�พื้ขั้อุงบคุคลท้่�สำ�มและ PLCs

Gocator 2100 Series

MODELS 2320 2330 2340 2350 2370 2375 2380

Data Points / Profile 1280 1280 1280 1280 1280 1280 1280
Linearity Z (+/-% ขั้อุง MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

คว�มละเอุย่ด Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488

คว�มละเอุย่ด X (มม.) (ช้ว่งขั้อุ้มล่โปรัไฟล)์ 0.014 - 0.021 0.044 - 0.075 0.095 - 0.170 0.150 - 0.300 0.275 - 0.550 0.255 - 0.790 0.375 - 1.100
ก�รัท้ำ�ซำ�� Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
รัะยะห�่ง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช้ว่งก�รัวดั (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขั้น�ด (mm) ด�้นขั้�้ง
35x120x149.5

ด�้นบน
49x75x142 

ด�้นบน
49x75x197

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

ด�้นบน
49x75x272

นำ��หนัก (กโิลกรััม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สำ�ม�รัถกำ�หนดรัุน่ขั้อุง Optical, Class Laser และแพ็ื้คเกจได ้ตดิตอุ่ LMI เพื้้�อุรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ ขั้อุ้มล่จำ�เพื้�ะท้่�รัะบจุะขั้้�นอุย่ก่บั Class Laser ม�ตรัฐ�น Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อุ�จแตกต�่งกนัสำำ�หรัับ 
Class Laser อุ้�น ๆ ดร่ั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิในค่ม่อุ้ผิ่ใ้ช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ

ALL 2300 SERIES MODELS 

Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz

Interface Gigabit Ethernet

Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
คว�มต�้นท้�นก�รัสำั�นสำะเท้อุ้น 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
คว�มต�้นท้�นก�รักรัะแท้ก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ท้่�ใช้เ้บรั�วเ์ซอุรัแ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับก�รักำ�หนดค�่และก�รัสำรั�้งภั�พื้ 3D แบบเรัย่ลไท้ม ์SDK Open source ไดรัเวอุรัด์ั �งเดมิและโปรัโตคอุลอุตุสำ�หกรัรัมสำำ�หรัับ
ก�รัรัวมเขั้�้กบัแอ็ุพื้พื้ลเิคช้นัขั้อุงผิ่ใ้ช้แ้อุพื้พื้ลเิคช้นัก�รัปรัะมวลผิลภั�พื้ขั้อุงบคุคลท้่�สำ�มและ PLCs

Gocator 2300 Series
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 LINE PROFILERS

MODELS 2510 2512 2520 2522 2530

Data Points / Profile 1920 1920 1920 1920 1920
Linearity Z (+/-% ขั้อุง MR) 0.015 0.015 0.006 0.006 0.01

คว�มละเอุย่ด X (µm) (ช้ว่งขั้อุ้มล่โปรัไฟล)์ 8.0 8.0 13.0 - 17.0 13 - 17 28.0 - 54.0

ก�รัท้ำ�ซำ�� Z (µม.) 0.2 0.2 0.4 0.4 0.5
รัะยะห�่ง (CD) (มม.) 17.0 17.0 47.5 17.75 40.0
ช้ว่งก�รัวดั (MR) (มม.) 6 6 25 25 80.0

Field of View (FOV) (mm) 13.0 - 14.5 (diffuse) 13.0 - 14.5 
(diffuse & specular) 25.0 - 32.5 (diffuse) 25.0 - 32.5 (diffuse)

25.0 (specular) 48.0 - 100.0 (diffuse)

ขั้น�ด (mm) 46x80x110 46x80 x110 46x80x110 46x110x110 46x80x110
นำ��หนัก (กโิลกรััม) 0.65 0.65 0.65 0.65 0.65
สำ�ม�รัถกำ�หนดรัุน่ขั้อุง Class Laser และแพ็ื้คเกจได ้ตดิตอุ่ LMI เพื้้�อุรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ ขั้อุ้มล่จำ�เพื้�ะท้่�รัะบจุะขั้้�นอุย่ก่บั Class Laser ท้่�แนะนำ� Linearity Z และ Repeatability Z อุ�จแตกต�่งกนัสำำ�หรัับ Class Laser อุ้�น ๆ

ALL 2500 SERIES MODELS

Scan Rate 2.4 kHz (2510 full field of view) / 1.6 kHz (2520 full field of view) to 10 kHz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (15 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 40°C
Storage Temperature -30 to 70°C
คว�มต�้นท้�นก�รัสำั�นสำะเท้อุ้น 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
คว�มต�้นท้�นก�รักรัะแท้ก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ท้่�ใช้เ้บรั�วเ์ซอุรัแ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับก�รักำ�หนดค�่และก�รัสำรั�้งภั�พื้ 3D แบบเรัย่ลไท้ม ์SDK Open source ไดรัเวอุรัด์ั �งเดมิและโปรัโตคอุลอุตุสำ�หกรัรัมสำำ�หรัับ
ก�รัรัวมเขั้�้กบัแอ็ุพื้พื้ลเิคช้นัขั้อุงผิ่ใ้ช้แ้อุพื้พื้ลเิคช้นัก�รัปรัะมวลผิลภั�พื้ขั้อุงบคุคลท้่�สำ�มและ PLCs

Gocator 2500 Series

Gocator 2400 Series
MODELS 2410 2420 2430 2440 2490

Data Points / Profile 1710 1940 1500 1500 1920
Linearity Z (+/-% ขั้อุง MR) 0.015 0.006 0.01 0.01 0.04

คว�มละเอุย่ด Z (µม.) 1.1 1.8 - 3.0 6 - 14 13 - 37 60 - 1500

คว�มละเอุย่ด X (µm) (ช้ว่งขั้อุ้มล่โปรัไฟล)์ 5.8 - 6.2 14.0 - 16.5 37 - 57 90 - 130 250 - 1100

ก�รัท้ำ�ซำ�� Z (µม.) 0.2 0.4 0.8 1.2 12
รัะยะห�่ง (CD) (มม.) 19 60 75 183 350
ช้ว่งก�รัวดั (MR) (มม.) 6 25 80 210 1525
Field of View (FOV) (mm) 10 - 10 27 - 32 47 - 85 96 - 194 390 - 2000
ขั้น�ด (mm) 44x90x145 44x90x145 44x90x155 44x90x190 49x85x272
นำ��หนัก (กโิลกรััม) 0.88 0.88 1.0 1.2 1.5
สำ�ม�รัถกำ�หนดรัุน่ขั้อุง Optical, Class Laser และแพ็ื้คเกจได ้ตดิตอุ่ LMI เพื้้�อุรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ ขั้อุ้มล่จำ�เพื้�ะท้่�รัะบจุะขั้้�นอุย่ก่บัClass Laser ม�ตรัฐ�น Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อุ�จแตกต�่งกนัสำำ�หรัับ
คล�สำเลเซอุรัอ์ุ้�น ๆ ดร่ั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิในค่ม่อุ้ผิ่ใ้ช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรั�ยละเอุย่ดเพื้ิ�มเตมิ

ALL 2400 SERIES MODELS

Scan Rate 200 Hz, up to 5 kHz. (Note: 2400 series มค่ว�มเร็ัวในก�รั Scan สำง่เป็น 2 เท้�่ เม้�อุเท้ย่บกบั 2300 series)
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (9 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
คว�มต�้นท้�นก�รัสำั�นสำะเท้อุ้น 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
คว�มต�้นท้�นก�รักรัะแท้ก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ท้่�ใช้เ้บรั�วเ์ซอุรัแ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับก�รักำ�หนดค�่และก�รัสำรั�้งภั�พื้ 3D แบบเรัย่ลไท้ม ์SDK Open source ไดรัเวอุรัด์ั �งเดมิและโปรัโตคอุลอุตุสำ�หกรัรัมสำำ�หรัับ
ก�รัรัวมเขั้�้กบัแอ็ุพื้พื้ลเิคช้นัขั้อุงผิ่ใ้ช้แ้อุพื้พื้ลเิคช้นัก�รัปรัะมวลผิลภั�พื้ขั้อุงบคุคลท้่�สำ�มและ PLCs
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